Prof. Dr. Alfred Toth
Rinder und Grenzen symmetrischer semiotischer Dualsysteme

1. 1. Vgl. zu den Voraussetzungen Toth (2013a-e). Im Anschluff an Toth
(2008) unterscheiden wir zwischen Voll-, Binnen- und Spiegelsymmetrie.

2.1. Vollsymmetrie

31221.3 1.32.23.1
31221.3 1.32.23.1
321123 2.31.13.2
321123 2.31.13.2

2.1.1.(3.1,2.2,1.3) x (3.1, 2.2, 1.3)
G((3.1,2.2,1.3),(3.1,22,13)) =@
Ri(3.1,2.2,1.3) = (2.1, 1.1, 1.2)
Rp(3.1,2.2,1.3) = (3.2,3.3,2.3)
2.1.2.(3.2,2.3,1.1) x (1.1, 3.2, 2.3)
G((3.2,2.3,1.1),(1.1,32,23)) =@
Ri(3.2,23,1.1) = (3.1, 2.1, 2.2)
Ro(3.2,2.3,1.1) = (3.3, 1.2, 1.3)
Ri(1.1,3.2,2.3) = (3.1,2.1,2.2)
Ro(1.1,3.2,2.3) = (1.2, 1.3,3.3)

2.2. Binnensymmetrie

213.11.2 1.2312.1
21131.2 1.2132.1
312.11.3 1.32.13.1
311.21.3 1.31.23.1



31231.3 1.32.33.1
3.1321.3 1.33.23.1
321223 2.31.23.2
322123 2.32.13.2
321323 2.31.33.2
323123 2.33.13.2
21331.2 1.23.32.1
21331.2 1.23.32.1

2.2.1.(3.1,2.1,1.2) x (2.1, 1.2, 1.3)
G((3.1,2.1,1.2),(2.1,1.2,1.3)) = (1.3,3.1)
Ra(3.1,2.1,1.2) = (1.1)

Ro(3.1,2.1,1.2) = (3.2,3.3,2.2,2.3,1.3)
Ra(2.1,1.2,1.3) = (1.1)

Ro(2.1,1.2,1.3) = (3.1,2.2,3.2,2.3,3.3)
2.2.2.(3.1,2.1,1.3) x (3.1, 1.2, 1.3)
G((3.1,2.1,1.3),(3.1,1.2,1.3)) = (1.2, 2.1)
Ri(3.1,2.1,1.3) = (1.1, 1.2)
Ro(3.1,2.1,1.3) = (3.2,3.3,2.2, 2.3)
Ra(3.1,1.2,1.3) = (1.1)

Ro(3.1,1.2,1.3) = (2.2,3.2,2.3,3.3)
2.2.3.(3.1,2.3,1.3) x (3.1,3.2, 1.3)
G((3.1,2.3,1.3),(3.1,3.2,1.3)) = (2.3,3.2)
Ra(3.1,2.3,1.3) = (1.1, 1.2, 2.1, 2.2)

Ro(3.1,2.3,1.3) = (3.2,3.3)



Ra(3.1,3.2,13) = (1.1,2.1,1.2,2.2)
Ro(3.1,3.2,1.3) = (2.3,3.2)
2.2.4.(3.2,2.3,1.2) x (2.1,3.2, 2.3)
G((3.2,2.3,1.2),(2.1,3.2,2.3)) = (1.2, 2.1)
Ri(3.2,2.3,1.2) = (3.1,2.1,2.2, 1.1)
Ro(3.2,2.3,1.2) = (3.3, 1.3)
Ri(2.1,3.2,23) = (1.1,1.2,2.2,1.3)
Ro(2.1,3.2,2.3) = (3.1,3.3)
2.2.5.(3.2,2.3,1.3) x (3.1,3.2, 2.3)
G((3.2,2.3,1.3),(3.1,3.2,2.3)) = (1.3,3.1)
Ri(3.2,2.3,1.3) = (3.1,2.1,2.2, 1.1, 1.2)
Rp(3.2,2.3,1.3) = (3.3)

Ri(3.1,3.2,2.3) = (1.1,2.1,1.2, 2.2, 1.3)
Ro(3.1,3.2,2.3) = (3.3)
2.2.6.(3.3,2.1,1.2) x (2.1, 1.2, 3.3)
G((3.3,2.1,1.2),(2.1,12,33)) =@
R(3.3,2.1,1.2) = (3.1,3.2, 1.1)
Ro(3.3,2.1,1.2) = (2.2,2.3,1.3)
Ri(2.1,1.2,3.3) = (1.1, 1.3, 2.3)
Rp(2.1,1.2,3.3) = (3.1,2.2,3.2)

2.3. Spiegelsymmetrie

312211 311122 223111 221131 113122 112231
112213 221113 111322 131122 221311 13221.1
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2.3.1.(3.1,2.2,1.1) x (1.1, 2.2, 1.3)

G((3.1,2.2,1.1),(1.1,2.2,1.3)) = (1.3,3.1)
Ri(3.1,2.2,1.1) = (2.1)

Ro(3.1,2.2,1.1) = (3.2,3.3,2.3,1.2, 1.3)
Ra(1.1,2.2,1.3) = (1.2)

Ro(1.1,2.2,1.3) = (2.1,3.1,3.2,2.3,3.3)
2.3.2.(3.2,2.2,1.1) x (1.1, 2.2, 2.3)
G((3.2,2.2,1.1), (1.1, 2.2,2.3)) = (2.3,3.2)
Ri(3.2,2.2,1.1) = (3.1,2.1)
Rp(3.2,2.2,1.1) = (3.3,2.3,1.2, 1.3)
Ra(1.1,2.2,2.3) = (1.2, 1.3)

Ro(1.1,2.2,2.3) = (2.1,3.1,3.2,3.3)



2.3.3.(3.3,2.1,1.1) x (1.1, 1.2, 3.3)
G((3.3,2.1,1.1), (1.1,1.2,3.3)) = (1.2, 2.1)
Ri(3.3,2.1,1.1) = (3.1,3.2)
Rp(3.3,2.1,1.1) = (2.2, 2.3, 1.2, 1.3)
Ra(1.1,1.2,3.3) = (1.3,2.3)
Ro(1.1,1.2,3.3) = (2.1,3.1,2.2,3.2)
2.3.4.(3.3,2.2,1.1) x (1.1, 2.2, 3.3)
G((33,2.2,1.1)x (1.1,2.2,33)) =@
R(3.3,2.2,1.1) = (3.1,3.2, 2.1)
Ro(3.3,2.2,1.1) = (2.3,1.2,1.3)
Ra(1.1,2.2,33) = (1.2,1.3,2.3)
Ro(1.1,2.2,3.3) = (2.1,3.1,3.2)
2.3.5.(3.3,2.2,1.2) x (2.1, 2.2, 3.3)
G((3.3,2.2,1.2),(2.1,2.2,3.3)) = (1.2, 2.1)
Ri(3.3,2.2,1.2) = (3.1,3.2,2.1,1.1)
Rp(3.3,2.2,1.2) = (2.3, 1.3)
Ri(2.1,22,33) =(1.1,1.2,13,2.3)
Ro(2.1,2.2,3.3) = (3.1,3.2)
2.3.6.(3.3,2.2,1.3) x (3.1,2.2,3.3)
G((3.3,2.2,1.3),(3.1,2.2,3.3)) = (1.3,3.1)
Ra(3.3,2.2,13) =(3.1,3.2,2.1,1.1,1.2)

Ry(3.3,2.2,1.3) = (2.3)



R(3.1,2.2,3.3)=(1.1,2.1,1.2,1.3,2.3)
Ro(3.1,2.2,3.3) =(3.2)

2.3.7.(3.3,2.3,1.3) x(3.1,3.2,3.3)
G((3.3,2.3,1.3),(3.1,3.2,3.3)) = (1.3,3.1,2.3,3.2)
R(3.3,2.3,1.3) =(3.1,3.2,2.1,2.2,1.1, 1.2)
Ro(3.3,2.3,1.3) =0
R(3.1,3.2,3.3)=(1.1,21,1.2,2.2,1.3,2.3)
Ry,(3.1,3.2,33)=¢

3. Feststellungen

Nur in den beiden Fallen von semiotischer Vollsymmetrie ist systembedingt G

= @
2.1.1.(3.1,2.2,1.3) x (3.1, 2.2, 1.3)
2.1.2.(3.2,2.3,1.1) x (1.1, 3.2, 2.3)

In beiden Fallen liegt Eigenrealitdt vor (vgl. Bense 1992), allerdings ist sie nur
im Falle von 2.1.1. ins Peirce-Bensesche 10er-System integriert, da 2.1.2.
gegen die trichotomische Inklusionsordnung verstofdt. Neben diesen beiden
gibt es nur noch zwei weitere Fille von G = @:

2.2.6.(3.3,2.1,1.2) x (2.1, 1.2, 3.3)
2.3.4.(3.3,2.2,1.1) x (1.1, 2.2, 3.3).

In 2.3.4. liegt die sog. Kategorienklasse vor, bei der Bense (1992) "Eigenreali-
tat schwacherer Reprasentation” konstatierte. Wahrend der strukturelle
Unterschied zwischen 2.1.1. und 2.1.2. darin besteht, daf in 2.1.1. die Bin-
nensymmetrie zentral und in 2.1.2. marginal ist, besteht der Unterschied zwi-
schen 2.2.6. und 2.3.4. darin, daf} in 2.2.6. die dyaden-interne Binnensym-
netrie von 2.3.4. auf ein Paar von Dyaden distribuiert ist.



Literatur

Toth, Alfred, Eigenrealitit und Symmetrie. In: Electronic Journal for Mathema-
tical Semiotics, 2008

Toth, Alfred, Semiotische Grenzen und Réander. In: Electronic Journal for
Mathematical Semiotics, 2013a

Toth, Alfred, Zur Topologie semiotischer Grenzen und Rander I-II. In: Electro-
nic Journal for Mathematical Semiotics, 2013b

Toth, Alfred, Isomorphe und homomorphe semiotische Grenzen und Rander.
In: Electronic Journal for Mathematical Semiotics, 2013c

Toth, Alfred, Grenzen und Riander von Zeichenklassen und ihren dualen Reali-
tatsthematiken. In: Electronic Journal for Mathematical Semiotics, 2013d

Toth, Alfred, Paarweiser Zusammenhang von Zeichengrenzen. In: Electronic
Journal for Mathematical Semiotics, 2013e

3.12.2013



